LPM ALAPU
AUTOMATA FUNYIRO

Lokalis helymeghatarozasi technologian alapul6 keretrendszer prototipusa, a

keretrendszerhez integralt automata flnyir6 alkalmazassal

VEKOP-2.1.7-15-2016-00447

SZECHENYI @

Eurdpai Unioé
Europai Regionalis
Fejlesztési Alap

Sl BEFEKTETES A JOVOBE




LPM VEZERLESU OKOS FUNYIRO

A fold szinte minden tajan vannak gondozast igenyl6
fuves teruletek.

A flves teruletek gondozasat kulonb6z6 teljesitményi
fanyirok segitségével végzik, de még igy is idbéigeényes,
sok human eréforrast igenyl6 tevékenység.

A jelenleg piacon kaphato robot flinyirok mind telepitett
hatarol6 vezetékezést igényelnek.

A GPS technologia nem hasznalhato tobb fontos
funkcié megvaldsitasara a relativ pontatlansaga miatt
(néhany méter)

Megoldas

Big data technoldgian és LPM-en alapuld, okos flnyiro,
automatizalt megoldas, mely emberi beavatkozas nélkul
képes kicsi vagy akar nagy, O0sszetett teruletekenis a
gyepet karbantartani.




LPM VEZERLESU OKOS FUNYIRO

LPM technolégia

* LPM technoldgia pontossaga néhany cm, ami altal eddig ® ®
elérhetetlen funkcidkat tudunk megvaldsitani.

» Eddig nem hasznalt savu radiéfrekvencias kommunikacio

* LPM nem interferal mas vezeték nélkuli rendszerekkel a ¢ *
kérnyezetikben, mint pl. 2,4GHz WLAN, Bluetooth. :

« Az LPM és a szenzoros technologiat mesterséges intelligencia
alkalmazasaval kombinaljuk, hogy optimalis utvonal tervezést, . rinyirs ©) .
biztonsagosabb szolgaltatast tudjunk nyujtani. 1 Lot -

« Az LPM a GPS alapu technolégiat pontosabba teszi,

« Az LPM 6nmagukban is hasznalhatdak olyan esetekben, ahol a ) _ __
GPS alapu technolégia nem alkalmazhato. ® " e

A rendszer kiépitése

« Arendszerben az ingatlan-komplexumban fixen telepitett
referencia egységek figyelik és pozicionaljak a flinyirdba épitett ° ° _I
mobil nyomkovetd egységeket (pl. automata flnyiro). H

» Az adatok vezeték nélkil tovabbitédnak a kézponti I/;_L;\:I ( |
szamitégéphez, amely az adatokat feldolgozza, és killénb6zé i * """"" L

tipusu hozzaféréseken keresztil elérhetévé teszi (pl.: mobil
telefon, szamitégép) az alkalmazasokhoz kapcsolodo
szolgaltatasok elérését.
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A Flnyir6 képes egy adott tertleten dnalléan fuvet nyirni mesterséges intelligenciaval meghatarozott optimalis
utvonalon, ugy hogy kézben alkalmazkodik a kornyezet valtozasaihoz is (pl.: mozgathatd kerti butorok
kikerulése).

A finyiré mobil applikacion keresztlil paraméterzehetd, igy barmilyen valtoztatas a kertben konnyen,
szoftveresen a flnyiré tudomasara hozhato.

Felborulas, leallas esetén a flnyird azonnal riasztast tud kuldeni a felhasznaldénak a kertet tartalmazo térképen
megjelolve a pontos helyét.

Az elére megtervezett utvonalrdl torténd letérés is azonnali riasztas funkciot tud eredmeényezni, igy ha egy
allat, vagy nem vart dolog kerdl a flnyir6 utjaba, vagy esetlegesen valaki el akarja vinni, akkor azonnali
riasztas generalodik.

Tervezett utvonalon jar a flnyird, ami jelentésen csokkenti a nyirasra szant idét, kdltséghatékony megoldast
eredményez, az akkumulator toltési gyakorisaga csokken, a finyird élettartama né.

Nem kell térhatarold kabelt fektetni a kijelolt terllet kore. A kabel fix telepitést jelent, ami id6 és koltseg
igényes.

Ezzel szemben a rendszerlnkben a tervezett utvonalu mikdodés szoftveresen szabadon kézileg vagy a
mesterséges intelligencia algoritmusok altal attervezhetd, figyelembe lehet venni a terepviszonyokat (pl.:
lejténél lassabban megy a flnyird, a fakat korbekerlli), mozgathatd targyakat, kertatépitést stb.)



UJ FUNKCIOK

Az okos flinyirét okos telefonrdl lehet felparaméterezni.
A rendszer mobil, konnyen attelepitheté mashova.

Idébeli kKimutatasok, analizisek készithetéek: Az adatbazisban folyamatosan tarolt adatokbdl
napokra, hetekre, évekre visszamend kimutatasokat, hatékonysagra, valtozasokra vonatkozo
riportokat lehet el6allitani.

Az ismeretlen helyen tortént leallas esetén, térkép alapu, mobil appon elérhet6 alkalmazassal
konnyen megtalalhato a flnyird.

Tavoli figyelés a flnyird altal bejart utvonalrdl, éppen hol jar, az Gzemallapota milyen stb.

A terllet bejarasara, lefedésére vonatkoz6 kimutatasok készithetbek. Ez azért fontos, mert a piacon
lévé automata flnyirok altalaban véletlen szerd, minimalis iranyitast tartalmazé algoritmussal jarjak
be a teruletet, és ezért nem biztos a teljes terulet lefedése.

A finyirora szerelhet6 permetez6 berendezés, ami optimalisan biztositani tudja a talajkondicionaldk
célzott kijuttatasat.
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